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Методы получения функции распределения плотности вероятностей речевых сигналов и 

акустических помех 

 

В ряде задач исследования речевого сигнала  требуется информация о распределении 

плотности вероятности речевых сигналов и  акустических помех [1].  Поэтому в работе 

рассмотрены вопросы аппроксимации плотности вероятностей акустических сигналов с 

применением обобщенных многочленов по базисным системам функций. 

Рассмотрим представление плотности вероятностей случайной величины обобщенным 

многочленом  
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Рассмотрено восстановление плотности вероятности речевого сигнала по эмпирическим 

данным. Исследуются различные аппроксимации функции плотности вероятности: 

рассмотрена аппроксимация алгебраическими и тригонометрическими многочленами, 

многочленами по системам гауссовых (1) и экспоненциальных (2) функций: 
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Задача аппроксимации заключается в нахождении их коэффициентов.  В точках 

сопряжения на них можно наложить дополнительные ограничения типа равенства. При этом на 

каждом из таких интервалов коэффициенты многочлена находятся посредством минимизации 

взвешенной функции невязки вида 
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где −)(xw  весовая функция, определяющая окно используемых данных, и −lv  величина 

сдвига окна данных для −l интервала аппроксимации, Ll ,,1 = . Полученная таким способом 

последовательность параметров )θ(minargθ
θ

ll Q=  решает задачу аппроксимации. 
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